
Apêndice D

Rotacional de ~V [f (r)]

Suponha um vetor ~V que dependa apenas de uma função f(r), que por sua vez depende apenas da
magnitude do vetor radial ~r = (x, y, z). Da definição de rotacional, temos:
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Como ∂r/∂x = x/r, etc, temos
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Para f(r), temos ~∇f = df
dr
r̂, portanto:
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